
 产品名称
[bookmark: _GoBack]双臂数采遥操平台

 技术参数
移动底盘：两轮差速驱动，载重≥100kg，最大速度≥2.0m/s，续航电池≥30AH，具备悬挂系统，支持24V/15A对外供电。

机械臂：6自由度，臂展≥620mm，重复定位精度≤±0.1mm，额定负载≥1.5kg。包含两个主臂、两个从臂。

工控机：CPU≥16核，内存≥32G，硬盘≥2T NVME，显卡≥24G显存，支持多路串口、网口、USB3.2。

视觉系统：双目深度相机，支持RGB与深度图像，深度范围0.3–3m，彩色分辨率≥1920×1080@30FPS。

激光雷达：360°扫描，探测距离≥40m（10%反射率），点频≥20万点/秒。

IMU：支持9轴输出，航向角漂移≤4°RMS/20min，数据输出频率≥400Hz。

操作系统：Ubuntu 20.04 LTS，ROS Noetic，具备完整驱动包（底盘、相机、雷达、机械臂）。

资料与软件：提供全套硬件合格证、用户手册、开发文档、ROS驱动包、仿真模型及工程DEMO源代码。


