[bookmark: _GoBack]动作数据采集模块比选参数
1.具有惯性传感器
1.1.传感器数量：18个
1.2.陀螺仪：±2000dps
1.3.加速计：±30g
1.4.最小分辨率：0.02°
1.5.静态姿态精度：Roll 0.7°/ Pitch 0.7°/Yaw 2°
1.6.数据计算帧率：500Hz
1.7.数据输出帧率：24/25/30/50/60/90/96/100/120/240Hz
1.8.工作频段：2400MHz~2483MHz
1.9.是否抗磁：是
2.数据收发器数量：2个
2.1.供电方式：POE供电/USB供电
2.2.定向天线传输距离：30M
3.动捕手套数量：1双
3.1.单只手套传感器数量：6个
3.2.陀螺仪：±2000dps
3.3.加速计：±8g
3.4.最小分辨率：0.02°
3.5.数据计算帧率：100 fps
3.6.数据输出帧率：100 fps
3.7.工作频段：2400MHz~2483MHz
4.多样性切换捕捉模式
4.1.全身+手套模式：17个传感器+1双手套
4.2.上半身模式：11个传感器
4.3.下半身模式：7个传感器
4.4.单臂模式：3个传感器
4.5.手套模式：12个传感器
5.多点接触：算法支持脚部、手部、臀部接触点的判断，支持实现模型的高度判定（如爬楼梯、转椅子等）
6.磁状态轨迹显示：将空间中的磁场数据可视化，利于选择合适的惯性动作捕捉场地
7.支持自定义骨骼角色：Mixamo、Maya/MOBU/Human IK、Unreal Engine、Metahuman、UE_Mannequin
8.每台主机最多支持5套动作捕捉设备的动作捕捉
9.多功能动捕软件界面：可视化界面包括信号、磁状态、电量、双视图、三视图、四视图等实时查看功能，提供了精准的实时动捕和数据的后处理算法库
10.精确捕捉跳跃、腾空旋转、翻滚、上下楼梯、俯卧撑等大动态动作
11.支持多界面操作模式，包括捕捉界面、编辑界面、工程界面
12.支持迷你悬浮窗控制
13.支持外部时码输入
14.支持根据运动解剖学定义的相关角度计算输出数据 
★15.兼容脑软件至少包含有中文、英文、俄文、日语、波兰语、葡萄牙语等多种语言选择；（提供软件功能证明材料）
★16.软件频谱地形图需支持自定义频谱公式对相应结果计算及呈现，如：（Theta+Delta+Alpha）/（Beta1+Beta2+Gamma）（提供软件功能证明材料)。


比选要求

供应商报价前应出具相关书面承诺（新品承诺），供货前向采购单位提交上述承诺，采购单位有权要求供应商对该批设备提供由采购单位指定的第三方检测机构相关检测报告（检测内容必须包含采购单位指定内容），以上所涉费用（包括但不限于检测费等）均由供应商承担，如不满足以上要求的（包括但不限于无法出具相关书面承诺或检测报告结果不符合要求等），视为供应商报价无效，自动退出该项目。供应商参与报价的，视为接受上述条款。


























新品承诺书
我公司承诺：
提供给清华大学计算机科学与技术系的xxxxx设备（包含设备中所有零配件），均为新品，非翻新货品。如后续验收时或在使用过程中发现设备或其中零配件为翻新品，本单位承诺退还此次设备购买的全单货款，并支付全单货款的5％作为赔偿金。



xxxx公司（盖章）
年    月    日    

